MA AUTOMATIZADO
ARA EL ENVASADO DE
SUSTANCIAS LIQUIDAS




INTEGRANTES

Andrés Leonardo Gonzalez Gémez
Luis Alberto Quintero Felizzola
Juan Manuel Rodriguez Bueno

DIRECTOR:
MSc. Ing. Eduardo Calderon Porras



y <

INTRODUCCION

El desarrollo de este proyecto tiene como finalidad
principalmente el diseno de un nuevo prototipo para un
sistema automatizado de sustancias liquidas, que
muestre un proceso real, similar al que encontramos
hoy dia en la industria, al alcance de los estudiantes de

la Universidad.



OBJETIVO GENERAL

Disenar y construir un nuevo modelo para la maquina
envasadora de sustancias liquidas no gaseosas,
ubicada en I|a universidad, con el fin de hacerla
funcionar nuevamente y contar con una herramienta
activa en el desarrollo de las practicas de laboratorio
de diferentes asignaturas del pensum acadéemico.
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OBJETIVOS ESPECIFICOS

Disenar y construir la mayor cantidad de partes requeridas
para la maquina de acuerdo a operaciones gque sean
posibles de realizar en el laboratorio de manufactura de la
universidad, con el fin de aprovecharlo de forma correcta y
reducir costos.

Determinar los parametros y las posibles mejoras al diseno
actual del proceso para poder realizar un nuevo disefo a la
maquina.

Implementar el mayor numero de elementos, de tipo
Industrial, con los que cuenta l|la universidad para
ejemplificar algunas de sus multiples aplicaciones.



Disenar y construir el nuevo medio de transporte que
desplazara las botellas a lo largo del proceso.

Disenar el nuevo sistema que se va a utilizar en el modulo
de llenado, de tal forma que pueda controlarse el dosificado
de forma sencilla y a si poder utilizar dos tamarnos de
envase diferente.

Disefar un mecanismo de tapado, que al igual que en el
llenado, permita realizar la operacion con envases de
diferente tamano.



Disenar (diagrama de flujo) y programar el codigo
necesario para controlar todo el proceso, de tal forma que
sea un sistema altamente automatizado.

Disenar y aplicar los montajes de los sistemas electronicos
y neumaticos que se van a utilizar.

Disefar un sistema que permita informar al operario
cuando hay déeficit de botellas o tapas en el proceso.



JUSTIFICACION

La Universidad Autonoma de Bucaramanga esta en
la capacidad y obligacion de preparar ingenieros
competentes y preparados en areas como |la
automatizacion industrial, el control de procesos, la
Instrumentacion y oleoneumatica entre otras, ya que
estas son varias de las lineas de investigacion mas
Importantes, necesarias y apetecidas por la sociedad
de consumo.
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LTERNATIVA DEFINITIVA
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CONTROLADOR

PLC S7 300 (siemens)
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SENO MECATRONICO




Salidade campo

Disefio del
algoritmo

Adquisicionde
informacion

Programacion

Construccion

Disefio del
prototipo

Documentacion
del libro

Pruebasdel
programa

Selecciony
cotizacionde
materiales

Correccionde
errores y ajustes
finales

Ensamble
Hardware -
Software

Pruebasdel
proceso




DISENO MECANICO

Dosificador de botellas
Banda transportadora
Modulo de llenado
Dosificador de tapas
Tapado

Salida de botellas
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SQUEMA NEW MATICO
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ENTRADAY TAPADO DE LAS
BOTELLAS




SALIDA DE BOTELLAS




PRUEBA 1
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PRUEBA FINAL




