ANEXO 1

Básicamente, y de acuerdo con la teoría económica, la estructura general de un modelo econométrico es la siguiente:

Yi = b1 + b2X2i + b3X3i +... + Ui
Donde Y es la variable dependiente, regresada, predicha, X2 y X3 las variables explicativas, regresoras, u es el término de perturbación estocástica, i la iésima observación; en caso de información de series de tiempo, el subíndice t denotará la t ésima observación.  

Lo que se busca precisamente cuando se diseña un modelo econométrico, es tomar información de las variables que se incluyen, tanto la dependiente como las explicativas, y luego de correr la regresión, hallar el valor medio de la variable regresada.  Finalmente se llega a una ecuación, cuyos coeficientes beta marcarán el número de veces en que cambiará la variable dependiente por cada unidad de cambio de cada una de las variables explicativas. Por ejemplo: 

Y = 7.1933 - 1.3925 X2 + 1.4700 X3

Lo anterior indica, que por cada unidad de cambio en la variable X2, Y (la variable dependiente), se contraerá 1.3925 veces.  De igual forma,  por cada  unidad de cambio en la variable X3, Y se expandirá o aumentará de valor 1.47 veces. Así mismo, cuando  X2 y X3 adquieran un valor de cero (0), Y adquirirá un valor de 7.1933.

En el análisis de regresión, la variable dependiente está influenciada frecuentemente no sólo por variables que pueden ser fácilmente cuantificadas sobre una escala bien definida (por ejemplo: ingreso, producción, precios, costos, estatura y temperatura), sino también por variables que son esencialmente cualitativas por naturaleza (por ejemplo: sexo, raza, color, religión, nacionalidad, guerras, terremotos, huelgas, trastornos políticos y cambios en la política económica gubernamental)
.

Para el presente análisis, lo que se pretende es incluir dentro de su estructura de medición, 4 variables dicótomas, que en este caso serían el tipo de producción, amortización 1, amortización 2 y pago cuenta cliente.  Así, el modelo que se había presentado anteriormente, se verá modificado por la inclusión de la variable dicótoma:

Yi = b1 + b2X2i + b3X3i + b4D1... + Ui
Donde D1 denota la variable dicótoma.  Esto no significa que solo pueda incluirse una sola variable cualitativa.  Al igual que pueden existir muchas variables cuantitativas, pueden existir también muchas variables dicótomas que influyan sobre la variable dependiente, en este caso, El riesgo.

La forma de medir estas variables, es asignando valores de 1 o 0, en caso de que la cualidad que ostenta dicha variable se presente o no en un determinado período de tiempo, como lo menciona Gujarati "Puesto que tales variables cualitativas usualmente indican la presencia o ausencia de una "cualidad" o atributo, tal como femenino o masculino, negro o blanco, o católico o no católico, un método de "cuantificar" tales atributos es mediante la construcción de variables artificiales que pueden adquirir valores de 1 o de 0, el 0 indicando ausencia del atributo y el 1 indicando presencia (o posesión) de ese atributo".

ANEXO 2

Este modelo se denomina de probabilidad, donde su representación es:
 


Esta ecuación  se representa como lo que se conoce como función de densidad logística (acumulativa). En este caso si la probabilidad de riesgo es Pi, entonces  (1 – Pi) será la probabilidad de no tener riesgo, es decir



Donde Zi = -(b1+ b2X2 + b3X2…..+ bkXk)
La anterior ecuación se puede escribir de la siguiente manera:


Ahora Pi / (1 – Pi) es la razón de posibilidades en favor de tener riesgo de crédito.

Finalmente al agregársele el logaritmo a la ecuación queda
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